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Introduction

. Maintenir sa locomotion =2 Essentiel pour préserver 'autonomie d’individus dont l'appareil locomoteur est altéré
. Absence de consensus sur le meilleur parameétre de mesure de I’équilibre dynamique !

. Evaluation dans des conditions réelles = complexe - Tapis roulant instrumenté

Valider un parametre utilisant la distance entre e centre de masse du corps et I'axe o [e moment
est minimal (dgcopr—mnrat™)

Matériels et méthodes
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. Autres parametres ? (e.g. moment dynamique)

<
o

g Définition de valeurs basales

Distance |m]
o
o

*  Perturbations n’entrainant pas la chute... 2 robots humanoides 0l
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